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络的定位系统)的优劣，详细阐述了本项目中所使用的 GPS 定位系统和 GPRS 数
据通讯系统的相关技术，接下来根据监测终端的功能要求，设计出了远程监测系
统的硬件方案，遴选出了电路中使用的 STC 12C5A60S2微处理器、ublox NEO 6M


























Lots of construction machineries and equipments were used in the construction 
of infrastructure  with the rapid economic developing ,as the new approach for 
equipment management, remote monitoring system can make the supervisor find out 
the location, operational status, trace and manage the equipments anytime and 
anywhere to reduce the failure, the research has great economic and social benefits. 
First, the paper introduced the domestic construction machinery remote 
monitoring system status and development, then analysed the pros and cons of  the 
four kinds Positioning System (GPS positioning system, Galileo positioning system, 
Beidou positioning systems and positioning system based mobile communication 
network) and  expounded the related technologies of the GPS positioning system and 
GPRS data communication system used in  item, next, made a remote monitoring 
system hardware solutions according to the monitoring terminal functional 
requirements and picked the STC 12C5A60S2 as the CPU , ublox NEO 6M as the 
positioning and the  SIM300S as the GPRS module, and also listed a specific circuit 
design, descriptions and corresponding codes, such as the function of location 
information extraction, information transfer on the GPRS,SMS, temperature data 
acquisition and ect. Finally, both debug and test were comprehensive made for the 
monitoring terminal before a summary report. 
The phase research of this project has been used in Suzhou Xuan Feng 
Machinery Manufacturing Co.,LTD, we will make a further improvement and 
optimization in the next test operation, it shows that the remote monitoring system is 
reliable and smooth, it meets the design requirements and has the good usability and 
promotional value. 
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第二章 GPS 定位系统和 GPRS 数据通讯系统 
2.1   GPS 定位系统 
2.1.1 全球范围内定位系统的现状 




括公开服务（OS），与 GPS 的 SPS 相类似，免费提供；生命安全服务（SoLS）；
商业服务（CS）；公共特许服务（PRS）；以及搜救（SAR）服务；第三种是俄罗













的分布密度及覆盖范围；第二种是基于 AFLT 的定位技术，AFLT（Advanced 
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辅助 GPS 定位技术）的定位技术，AGPS 将移动终端的工作简化，由通讯网络
提供商方的定位服务器与移动终端共同配合来完成定位，将一系列复杂的定位运





2.1.2 GPS 定位系统的发展过程 
GPS 系统做为全球最早开发和应用的卫星定位系统，始于 1958 年美国海军




系统，在 1960 年开始发射卫星，1965 年基本建成卫星系统并投入使用，但是此
系统定位时间长、无法修正电离层延迟、无法连续导航等，所以在 1964 年，美
国海军又提出了 Timation【6】（韶光导航）计划，实验了星载原子钟，1967 年，
Timation-1 投入使用，1969 年，Timation-2 也正式建成投入使用，至此，此系统
已经可以提供低动态的 2 维定位服务。以此同时，美国空军也提出了“Program 
621B”计划，使用伪随机码为基础的测距原理，提供高动态的 3 维定位服务。
1973 年 12 月美国国防部将海军和空军的两套系统进行了整合，建立了 DNSS (国
防导航卫星系统)，这就是 GPS 最初的雏形。此后不久，DNSS 改名为 Navstar，
即授时和测距导航卫星或者说是全球定位系统(Navigation Signal Timing and 
Ranging/Global Positioning System)，后来简称 GPS【7】。 
最初的 GPS 计划是在空间部分将 24 颗卫星分别置于夹角 120°的三个轨道
面上，每个轨道面上平均分配 8 颗卫星，以保证地球上任一点能观测到 6~9 颗卫
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